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Effiziente Roboterprogramm-Übertragung in der
Automobilproduktion

Im Automobilbereich bestand die Herausforderung darin, Roboterprogramme ohne
Nacharbeit zwischen verschiedenen Produktionslinien zu transferieren, wenn
Roboter ungenau und Linearachsen suboptimal verbaut waren. Diese
Ungenauigkeiten führten häufig zu zeit- und kostenintensiver manueller Nacharbeit,
die die Effizienz des Produktionsprozesses beeinträchtigte.
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Übertragung ohne
manuelle Nacharbeit
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Effizientere Prozesse
durch
Softwareanwendung

WIE ICARUS MIT TRANSFER-IT DIE MANUELLE NACHARBEIT BEI DER
PROGRAMMÜBERTRAGUNG ELIMINIERTE

Zielsetzung Vorgehen Ergebnis

„Endlich können wir schnell und unkompliziert Programme
übertragen. Ohne nachteachen!“
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