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Eflelente Roboterprogramm-Ubertragung in der W e
| .

WIE ICARUS MIT TRANSFER-IT DIE MANUELLE NACHARBEIT BEI DER
PROGRAMMUBERTRAGUNG ELIMINIERTE

Im Automobilbereich bestand die Herausforderung darin, Roboterprogramme ohne
Nacharbeit zwischen verschiedenen Produktionslinien zu transferieren, wenn
Roboter ungenau und Linearachsen suboptimal verbaut waren. Diese
Ungenauigkeiten fihrten haufig zu zeit- und kostenintensiver manueller Nacharbeit,
die die Effizienz des Produktionsprozesses beeintrachtigte.

e Ubertragung von e Entwicklung der e Ubertragung ohne
Roboterprogrammen Software Transfer-It zur manuelle Nacharbeit
ohne manuelle Bereinigung von e Programmaspiegelung
Nacharbeit Ungenauigkeiten ohne Simulationsbedarf

e Spiegelung von e Idealisiertes e Effizientere Prozesse
Programmen direkt in der Roboterprogramm zur durch
Anlage Anpassung an Softwareanwendung

e Verzicht auf Zielroboter
Simulationsprogramme e Direkte

Softwaregestiitzte
Ubertragung zwischen
Robotern

~Endlich kbnnen wir schnell und unkompliziert Programme
libertragen. Ohne nachteachen!”
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